
EAU-2200 全数字32bit-ARM双核动静控制器



专业

• 二十多年的技术和经验沉淀

• 潜心于试验机控制技术的突破

通用

• 涵盖行业内的常规试验机种类

• 动态、静态试验机皆可适用

省心

• 全面的状态和异常信息

• 易用、功能强大的调试软件

第6代全数字控制系统

100M网口通信

丰富的信号接口类型



32bit ARM双核：STM32F407 + STM32F407

控制频率：5KHz

1路位移通道（支持正交码和SSI接口磁致伸缩传感器）

2路大延伸正交码编码器

4路模拟传感器通道（负荷传感器、电子引伸计、0-10V）

8路逻辑输入 / 8路逻辑输出

1路室内温、湿度传感器输入接口，实时监测温度、湿度



2路模拟量输出（12bit DAC），可PC设置，可按通道比例输出

PCB板温度监测（靠近板上ADC芯片的温度）

系统日历及时钟（RTC），可设置日期限制加密

1路网口（RJ45，100M）+ 1路串口（115.2K）

1路控制输出（可接：交流伺服系统、伺服阀、比例伺服阀等）

1个控制端口（启停控制、限位输入、急停输入、S-RDY输入等）

供电：DC24V/功率<20W



板载基本配置
• 1路模拟量通道，连接应变桥式（Wheatstone bridge）传感器，比如力传感器
• 1路位移通道，数字量接口，连接伺服驱动器位移信号/SSI磁致伸缩位移传感器
• 2路大延伸通道，连接正交码输出旋转编码器

• 1路控制输出，0～±10V （连接V/A转换器，可驱动电流型伺服阀）
• 8输入/8输出DC24V逻辑接口
• 1路100M网口 + 1路115.2K串口

数字量插头（记忆式）
• 连接信号：RS422正交码（伺服驱动器输出、编码器输出等）增量式信号
• 最高计数频率：40MHz
• 可设置插头编号（插头位置检测，防止同类型插头位置插错）

• 连接检测，意外脱落后可设置保护

模拟量插头（记忆式）
• 连接信号：应变桥传感器（力传感器、电子引伸计等）
• 最高分辨率：50万码 /  最高采样速率：3.8KHz
• 可设置插头编号（插头位置检测，防止同类型插头位置插错）

• 连接检测，意外脱落后可设置保护
• 正向10步/负向10步，独立线性补偿
• 可设置64级数字滤波



适合大多数试验机的应用场景

电子万能试验机

电液伺服万能试验机

全自动压力试验机

电液伺服钢绞线试验机

电液伺服锚固试验机

动静压剪试验机

应力松弛试验机

持久蠕变试验机

扭转试验机

连续弯曲试验机

弹簧试验机

电液伺服疲劳试验机

电气伺服疲劳试验机

紧固件试验机

卧式拉力试验机

电动缸加载系统

液压作动缸系统

试验机升级改造

加载驱动系统改造

其它 ┅



丰富的指令，实现更多功能的加载测试



位移（Displacement）、位置（Position）通道分离，方便编程应用及系统保护

位移
Displacement

位置
Position



记忆式插头存储传感器数据，校准后可在不同控制器之间连接使用

使用引伸计标定仪、力标准器，进行厂内校准

高精度、低漂移
激励电源

校准后的传感器连接到客户控制器直接使用

高精度、低漂移
激励电源



通道“负荷0”多至4个控制刚度，每个控制刚度5段分级PID参数。适配液压驱动特性、以及不同刚度特性试样

适用场合：

1.1 液压驱动试验机，随着载荷增大，其响应加快，也就是刚度增大。

1.2 从小载荷到满载加载时，负荷特性发生了改变，固定的PID参数不能适应全范围控制。

1.3  分段的负荷PID控制能够根据负荷大小自动切换PID参数，适配最佳控制特性。

2.1  同一台试验机，可能面对不同负荷特性的试样需要负荷控制加载。

2.2  不同负荷特性的试样就需要不同的适合的PID参数进行闭环控制。

2.3  4个负荷刚度参数，能够在一台试验机上满足4种负荷特性的试样加载。



模拟量通道，正/负10点线性补偿，任意设置，提升传感器测量准确度



板上集成温、湿度信号采集接口，配置传感器读取试验环境数据

温、湿度
Temperature

Humidity

高精度温、湿度传感器



可扩展2路DAC输出（模拟量），连接记录仪、光纤色散仪等



CFseeds-EAU 
专业的系统调试软件
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可选择串口、指定的IP地址扫描或连接，也可以设定IP地址范围扫描并选择一个连接
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EAU-2200参数显示与设置
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EAU-2200参数显示与设置
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EAU-2200参数显示与设置
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EAU-2200闭环控制参数调节
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EAU-2200检定步骤加载控制
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EAU-2200标准值与加载值线性图表
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EAU-2200模拟量传感器线性补偿设置，依据检定点数值生成
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EAU-2200已具备的加载指令
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EAU-2200加载指令：动态指令，可设置峰谷点停顿时间
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EAU-2200加载指令：动态指令，正弦波加载
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EAU-2200加载指令：周期波指令，可设置目标值、移动速度、停顿时间
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EAU-2200加载指令：动态指令，可设置中值、振幅、频率、半波周期数、峰谷控制

50Hz
加载
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EAU-2200系统状态位显示、横梁（试台）位置显示及设置



www.cor-force.com


